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1.1

1.2

1.3

ACHTUNG

Einfiihrung

Manuelle Version: 0.1 - 02.2022

Dieses Kapitel enthalt grundlegende Informationen Uber die Struktur des Dokuments. Vor der
Handhabung des Gerats muss der Benutzer dieses Dokument lesen.

Mit lhrem ONEOF® Accuracy Motion-Gerat gelieferte Ausriistung

Accuracy Motion-Gerat
Stromversorgung 5V / 0.5A
USB-Kabel
Haltegummibander (X2)
Kurzanleitung

Vorwort

Dieses Handbuch richtet sich an alle Anwender eines H2i Sarl akustischen ONEOF®-
Messgerates. Es enthalt alle Informationen, die fiir die Installation, Inbetriebnahme,
regelmaRige Wartung und Fehlerbehebung erforderlich sind.

Dieses Handbuch wurde mit der gleichen Sorgfalt zusammengestellt, Petitpierre SA wie |hr
akustisches Messgerat, von dem es ein untrennbarer Bestandteil ist. Bei Fragen oder
Missverstandnissen wenden Sie sich bitte umgehend an lhren Lieferanten.

Es wird empfohlen, dass eine Kopie dieses Handbuchs an jeden weitergegeben wird, der das
Gerat moglicherweise verwendet.

Bitte geben Sie bei der Bestellung von Teilen oder der Wartung Folgendes an:

den Typ und die Seriennummer lhres Gerats,

Ihre genaue Adresse,

die Referenz und den Typ des zu ersetzenden Teils.

Wenn Sie das Geréat zuricksenden mussen, senden Sie eine E-Mail an info@h2i.ch und

senden Sie es an:

Petitpierre SA
Route de I'Europe 7
CH-2017 Boudry
+41 (0)32 843 44 22

Jede teilweise oder vollstandige Vervielfaltigung oder Weitergabe dieses Dokuments an Dritte
ohne vorherige schriftiche Genehmigung ist untersagt.

Wir behalten uns das Recht vor, den Inhalt dieses Dokuments ohne vorherige Ankiindigung zu
andern.

SachgemaRe Verwendung

Das Gerat ist fur die prazise akustische Messung von Uhrenteilen vorgesehen. Es kann nur von
geschultem und autorisiertem Personal verwendet werden.

Dieses System ist nicht dazu gedacht, 100% der Uhren zu messen, und es kann sein,
dass einige von ihnen nicht fiir dieses Geréat ausgelegt sind.

Das Geréat kann nur in Verbindung mit der entsprechenden Software verwendet werden, die von
H2i Sarl entwickelt und geliefert wurde.

Die Verwendung anderer als der in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen Materialien (z.
B. nicht autorisierte Stoffe) ist untersagt.

Die Anweisungen in diesem Benutzerhandbuch miissen befolgt werden, insbesondere
die Sicherheitshinweise.

Einfiihrung
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ACHTUNG

Gewahrleistungsbeschrankung
Obwohl das Gerat und seine Software getestet wurden, wird dringend empfohlen, vor dem
Aktualisieren der Software eine Sicherungskopie der Datenbank zu erstellen.

Wenn die Datenbank remote ist, kimmert sich die IT-Abteilung um das Backup. Wenn die
Datenbank lokal ist, ist es mdglich, die im Link Application data folder verfligbare Datendatei
(oneof.dat) aus den Einstellungen zu kopieren.

[Siehe Settings, Seite 30]

Petitpierre SA und H2i Sarl sind nicht verantwortlich fir:
Missbrauch des Gerats;
unbefugte Anderung (freiwillig oder nicht);

Nichtbeachtung der Anweisungen und Empfehlungen in den verschiedenen Handbuchern, die
mit dem Gerat und der Software geliefert werden;

Nichteinhaltung der Sicherheitshinweise in den verschiedenen Handbtichern;

Schaden im Zusammenhang mit der Nutzung des Gerats, insbesondere Datenverlust oder
finanzielle Verluste, die mit der Nutzung der Software oder des Gerats zusammenhangen
kénnen.

Die Garantie erlischt, wenn festgestellt wird, dass die Fehlfunktion auf unsachgeméafen
Gebrauch, Missbrauch, unbefugte oder unzureichende Wartung oder Service, zufallige
Verschlechterung, unsachgeméaRe Lagerbedingungen oder Verwendung des Produkts
auBerhalb seiner angegebenen Grenzen, auBerhalb seiner Spezifikationen, entgegen den
Anweisungen in diesem Handbuch oder unter Befolgung anderer Empfehlungen als
denen des Herstellers zuriickzufiihren ist.

Jeder Accuracy Motion wird vor der Lieferung getestet.

Einfiihrung
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1.5 Typografische Konventionen

In diesem Handbuch werden die folgenden Stile verwendet:

Bezeichnung Definition Beispiel

Wird in Verbindung mit den (1) Erstes Element

Geordnete Liste llustrationsnummern verwendet, (2) Zweites Element
denen die entsprechenden Zahlen
vorangestellt sind. (3) Etc. ...

Alle im Handbuch verwendeten

Softwarebefehle, Schaltflachen, Uber die On-Taste (Einschalten)
Softwarebefehle | Funktionstasten, Fenster und kann die Gruppe eingeschaltet
dergleichen sind fett und kursiv werden.

gekennzeichnet.

A. Entfernen Sie die

. Abdeckplatte.
Jedem Schritt des vom Benutzer zu .
Vorgehen befolgenden Verfahrens ist ein B. EErI?;ZenT Sie das defekte
Buchstab tellt. :
vchstabe vorangeste C. Legen Sie die Platte
wieder an.
Quer- : : : P\ [Siehe Typografische
verweis Link zu weiteren Informationen. Konventionen, Seite 4]

Wird verwendet, um sich auf eine

potenziell gefahrliche Situation zu
ACHTUNG bezie_hen, dig, wenn s_ie nicht ACHTUNG

vermieden wird, zu leichten

Verletzungen oder Sachschaden

fUhren kann.

ACHTUNG

Das Gerat sollte aufrecht
transportiert werden und
keinen StoRen ausgesetzt
sein.

Wird verwendet, um eine allgemeine @ Das Gerit wurde in
Bemerkung oder einen rein unseren Werkstatten
informativen Kommentar zu tiberpriift, eingestellt und
hinzuzufiigen. getestet.

Anmerkung

Wird verwendet, um ein Wort mit .
Link zum Glossar | seiner Definition im Abschnitt Hebewinkel.
Glossar zu verknipfen.

Einfiihrung 4|37
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ACHTUNG

ACHTUNG

2.2

2.21

ACHTUNG

ACHTUNG

222

ACHTUNG

ACHTUNG

Sicherheit und Umgebung

In diesem Kapitel werden die Sicherheitshinweise flr den ordnungsgemafRen Betrieb des
Accuracy Motion Gerates und der zugehérigen Software definiert. AuRerdem werden die
Handhabungs- und Lagerbedingungen beschrieben.

Umgebungsbedingungen

Das Accuracy Motion Geréit darf ausschlieBlich in Innenraumen verwendet werden.

Die elektrische Sicherheit des Gerits ist nur gewéhrleistet, wenn die elektrische
Installation des Gebaudes den Vorschriften fiir Industriegebdude entspricht und wenn es
ordnungsgemaR funktioniert.

Das Gerat sollte nicht Hitze, Staub oder libermaRiger Feuchtigkeit ausgesetzt sein.

Das Gerat sollte sich nicht in der Ndhe einer leistungsstarken Schallquelle befinden, da
dies die Ergebnisse verzerren kann.

Betriebswerte

Bezeichnung Wert Einheit
Max. Umgebungsfeuchtigkeit 79 %

‘ Umgebungstemperatur am Arbeitsplatz 5-35 °C
Relativer Temperaturbereich -15 +15 °C

Sicherheit und VorsichtsmaRnahmen fir die Verwendung
Bedeutung von Sicherheitshinweisen

Die Sicherheits- und Schutzanweisungen in diesem Handbuch miissen befolgt werden,
um Verletzungen, Sachschaden oder Umweltverschmutzung zu vermeiden.

Ebenso sind die gesetzlichen Bestimmungen, Unfallverhitungs- und UmweltschutzmalRhahmen
sowie die technischen Vorschriften zur Gewahrleistung sicherer und geeigneter
Arbeitsbedingungen, die im Land und am Einsatzort des Gerates gelten, zu beachten.

Die Verwendung des Gerits in einer anderen als der in diesem Handbuch beschriebenen
Weise kann zum Erléschen der Garantie fiihren.

Allgemeine Sicherheitshinweise und -schilder

Reparatur- und Wartungsarbeiten sollten nur von einem vom Hersteller benannten
qualifizierten Servicetechniker durchgefiihrt werden.

Beachten Sie alle Warnungen und befolgen Sie alle Anweisungen auf dem Gerat und im
Gerat sowie im Informationsmaterial.

Das Gerat sollte nur an die angegebenen Stromquellen angeschlossen werden.
Verwenden Sie niemals andere Komponenten als die vom Hersteller gelieferten.

Das Gerat muss auf einer ebenen, trockenen und stabilen Oberflache installiert werden.
Erzwingen oder stoppen Sie niemals die motorischen Bewegungen von Hand.

Das Gerat muss mit der mitgelieferten Software und dem vom Hersteller zugelassenen
Zubehdr verwendet werden.

Sicherheit und Umgebung
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2.2.21 Mechanische Gefahren

Es besteht die Gefahr des Einklemmens. Achten Sie darauf, dass Sie lhre Hand wahrend
ACHTUNG des Betriebs nicht zwischen den Geréatekopf und der Basis des Gerats bringen.

2.2.2.2 Elektrische Gefahren

>

Es ist verboten, das Gerat in irgendeiner Weise zu 6ffnen.

ACHTUNG

Ein defektes Netzteil (auBerhalb des im Abschnitt "Geratemerkmale™ angegebenen
ACHTUNG Bereichs) oder ein fehlerhaftes Kabel konnen das Gerat beschadigen. Wenn es
notwendig ist, den 2. USB-Anschluss zu verwenden, kann ein Standard-USB-Ladegerit
(5V) verwendet werden.

>

Um die Stromversorgung auszuschalten, trennen Sie das Netzkabel, indem Sie am
ACHTUNG Stecker ziehen, und ziehen Sie niemals direkt am Kabel.

>

223 Sicherheitssymbole

Fir die Accuracy Motion ist keine besondere Beschilderung erforderlich.

Wenn technische Entwicklungen mit Risiken verbunden sind, werden Symbole auf
verschiedenen Teilen des Produkts angebracht, um auf eine potenzielle Gefahr, auf verbotene
Operationen oder auf die Verpflichtung zum Tragen von Sicherheitsausriistungen aufmerksam
zu machen.

2.2.31 Warnsymbole

Beschreibung

ACHTUNG
Warnung (allgemein), beachten Sie das Informationsmaterial.

223.2 Pflichtsymbole

Beschreibung

Obligatorische Anweisungen:

[]:i] Nur Personen, die im Umgang mit dem Gerat geschult wurden und diese
Anleitung kennen, dirfen mit diesem arbeiten.

Sicherheit und Umgebung 6|37
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3.2

3.21

Allgemeine Beschreibung

Dieses Kapitel enthalt allgemeine Informationen zum ONEOF® Accuracy Motion.

Einfiihrung

Das ONEOF® Accuracy Motion ist ein automatisiertes akustisches Messgerat mit spielfreier
Positionierung. Es dient zur Messung von Uhren oder mechanischen Uhrwerken in der

Produktion, im Labor oder im Kundendienst.

Ein Anschluss ermdglicht die Steuerung des Gerats durch die Software. Der andere ist ein

optionales Netzteil (nur iPhone/iPad).

AufRer den technischen Diensten von Petitpierre SA und H2i Sarl ist kein anderer Zugriff auf die

Komponenten des Gerats mdglich.

Beschreibung

Uberblick

(5)

FIG. 3-1 - Accuracy Motion (Uberblick)

(1)
(2)
()
(4)

Sensor
Schlitten
Messkopf
Alpha-Achse

()
(6)
(7)
(8)

Basis

USB-Eingang 1

USB-Eingang 2 (nur iPhone/iPad)
Beta-Achse

Die Motorsteuerung, basierend auf einer inertialen Messeinheit, ermoglicht es, jede Position der
Halbkugel mit der erforderlichen Genauigkeit zu erreichen. Das Gerat wird mit einer Software
geliefert, die die Steuerung mehrerer Gerate in Echtzeit ermdglicht. Die Software ist auRerdem
mit einem Sequenz-Editor ausgestattet, um den Testprozess zu automatisieren. Alle vom Gerat
gesammelten Daten kénnen dann lokal oder in einer Datenbank gespeichert werden.

Allgemeine Beschreibung 7137



3.2.2 Rotationsachsen

FIG. 3-2 - Accuracy Motion (Rotationsachsen)

Die Accuracy Motion Rotationsachsen sind:

. Alpha (1) entspricht der Bewegung von oben (0°) nach unten (90°).
Die Position in der Abbildung entspricht 0°.

. Beta (2) entspricht der Rotationsbewegung (360°), die positive Richtung ist gegen den
Uhrzeigersinn.
Die Position in der Abbildung entspricht 0°.

3.2.3 Messpositionen

Der Accuracy Motion verfiigt Giber 6 vorregistrierte Standardpositionen, die die am haufigsten
verwendeten Positionen sind, aber die Sequenzen ermdglichen auch Messungen in allen
Zwischenpositionen.

(1) (2) 3)

FIG. 3-3 - Accuracy Motion (Messpositionen)

(1) DU (Ziffernblatt oben) (4) CR (Krone rechts)
(2) DD (Ziffernblatt unten) (5) CU (Krone oben)
(3) CD (Krone unten) (6) CL (Krone links)

Allgemeine Beschreibung 8|37



3.3 Technische Spezifikationen

3.31 Ungefédhre Abmessungen und Gewicht

Bezeichnung Einheit

Lange x Breite 25x12 cm

Hahe 25 “cm

Gewicht 1 kg |

3.3.2 Stromversorgung

Bezeichnung Wert Einheit

Kabeltyp USB-Typ-C

Elektrische Spannung 5 \Y,

Stromstarke 05 A

Allgemeine Beschreibung 9|37
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ACHTUNG

ACHTUNG

Handhabung und Lagerung

Handhabung (Sicherheit)

Achten Sie bei der Handhabung des Gerats darauf, dass:
- es keinen StoRen ausgesetzt ist;
- sich keine Gegenstinde auf oder in dem Gerat befinden.

Transport

Wahrend des Transports muss das Gerét in der Originalverpackung aufbewahrt werden
und darf keinen StoRen ausgesetzt werden.

Handhabung und Lagerung
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5. Installation

5.1 Installation und Inbetriebnahme

@ Das Gerat wurde in unseren Werkstitten gepriift, eingestellt und getestet.

511 Installation der Anwendung

A. Laden Sie die ONEOF® Accuracy2 App fir Windows unter https://h2i.ch/apps herunter
und installieren Sie sie

Systemanforderungen:
. Windows 10 Version 1803 oder hdher
. 64 Bits
. Intel i5 Prozessor oder héher

. 4GB RAM oder hoher

@ Die Accuracy Motion ist auch mit iOS und macOS kompatibel.

51.2 Inbetriebnahme

A. Losen Sie ein Gummiband (1) an der Unterseite

des A Motion. , = o)

es Accuracy Motion “‘("@ ﬁ i Q\%

¢ — L o | ‘
#E Das Gummiband wird verwendet, um die zu I (‘ ) N
2 messende Uhr oder das zu messende Uhrwerk an “ : | I

I
\‘\ ‘ ® ®
\ * o’ |

7

der Accuracy Motion zu sichern.

\J

B. Stellen Sie das Gerat auf eine ebene Flache, bevor
Sie es anschlielen. FIG. 5-1 - Position der
Haltegummibénder
C.  SchlieRen Sie das Netzkabel (2) an.

; \ Das Gerat kann mit einem einzigen Stromkabel (2)
an einem Computer verwendet werden, benotigt
aber ein zweites Stromkabel (3), das an ein
Standard-USB-5-V-Ladegerat (Typ Telefonladegerit)
angeschlossen wird, wenn es an einem iPhone
oder iPad mit Lightning-Anschluss verwendet wird.

FIG. 5-2 - Elektrische Anschliisse

Ein Abstand von 5 cm um die Basis des Accuracy
Motion muss frei gelassen werden, um StoRe zu
vermeiden.

ACHTUNG

D. Das Geréat geht in die Initialisierungsposition
E

Warten Sie wahrend der Kalibrierung der Tragheitsmesseinheit 3 Sekunden.

Es ist wichtig, dass Sie die Accuracy Motion wahrend dieser 3 Sekunden nicht beriihren.

Die Accuracy Motion wird iiber einen geschlossenen Regelkreis gesteuert und der
Messkopf kann nicht bewegt werden. Es wird nicht empfohlen, das Geréat nach dem

Installation
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F.

ACHTUNG

Anschluss zu bewegen.

Offnen Sie die Kammer und legen Sie die zu
messende Uhr oder das zu messende Stlick _—
hinein. C )

/ »
(

Stecken Sie das Haltegummiband in die daftr
vorgesehenen Laschen (4) und (5).

Das Haltegummiband wird verwendet, um die zu
messende Uhr oder das Uhrwerk auf dem Accuracy (4) (5)
Motion zu sichern.

FIG. 5-3 - Positionieren Sie das
Gummiband
Es ist sehr wichtig, das zu messende Objekt mit
dem dafiir vorgesehenen Haltegummiband zu
sichern. Petitpierre SA und H2i Sarl kdnnen nicht
fir Schaden verantwortlich gemacht werden, die
durch ein herunterfallendes Stiick oder eine Uhr
wahrend einer Messung verursacht werden.

2 Gummibander sind im Lieferumfang des Accuracy Motion enthalten.

Bei Verlust oder VerschleiR wenden Sie sich bitte an Petitpierre SA, um neue zu erhalten.

Starten Sie die Anwendung.

Es ist sehr wichtig, dass Sie das Gerat wahrend einer Messung oder wéahrend eines
Positionswechsels nicht beriihren.

Installation
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6.1

6.1.1

w::

Verwenden der Anwendung

Accuracy2 Benutzeroberflache

Um Accuracy Motion richtig zu verwenden, ist es wichtig, die verschiedenen Bereiche zu
verstehen, aus denen das Anwendungsfenster besteht.

(5) 4) 3)

Accuracy

Parameters

My default parameters

i@ 4a

General

My watch

s Measurement

4.00 Hz / 28800 a/h

(1) (2)

FIG. 6-1 - Accuracy Motion (Bereiche der Benutzeroberfldache)

(1) Steuerbereich flr (3) Bearbeitungsbereich
Anwendungseinstellungen .
(4) Kontrollbereich

(2) Ergebnis- oder Auflistungsbereich . .
(5) Kontextmenubereich

Die Bearbeitungsbereichsfenster (3) konnen ein- oder ausgeblendet werden

Beschreibung der Registerkarten des Kontextmeniis (5)

Genauigkeit (accuracy)

Die Registerkarte Accuracy dient der Gerateubersicht und -steuerung. Die
Accuracy2-Anwendung ermoglicht die gleichzeitige Steuerung mehrerer Gerate aus der
ONEOF®-Reihe. Alle angeschlossenen Gerate werden direkt auf dem Bildschirm in der
Registerkarte Accuracy angezeigt. Von dort aus kénnen Sie Messungen und Sequenzen
starten und auf alle aktuellen Daten lhrer Messung zugreifen.

[Siehe Registerkarte ,,Accuracy”, Seite 14]

Parameter

Die Parameters enthalten die Daten Uber die Uhr, die Sie messen mdchten (Frequenz,
Hebewinkel, ...), aber auch, wie Sie sie messen mdchten (wie viel Integrationszeit,
Stabilisierung, ...). Ohne Parameter ist keine Messung mdglich. Es gibt immer mindestens einen
Satz eingebauter Parameter namens "Standard", der in Situationen verwendet wird, in denen
keine Parameter ausgewahlt wurden.

[Siehe Registerkarte ,,Measurement parameters*, Seite 23]

Verwenden der Anwendung 13|37



Kriterien (Criteria)

Die Criteria werden verwendet, um die Art und Weise zu steuern, wie Kennzahlen angezeigt
werden.

[Siehe Registerkarte ,,Criteria“, Seite 29]

Daten (Data)

Enthalt alle gespeicherten Ergebnisse und Messungen. Hier kénnen Sie neue Uhren
(Messordner) anlegen, diese I6schen, alte Ergebnisse einsehen und lhre Messdaten
exportieren.

[Siehe Registerkarte ,,Data“, Seite 21]
Sequenzen (Sequences)

Erstellen und verwalten Sie Sequenzen mit Bewegungsvorgangen und Messungen.
[Siehe Registerkarte ,,Sequences”, Seite 26]

Registerkarte ,,Accuracy*“

Accuracy l
L: DD =) a cu CR E: = 3

Accuracy Motion accwooon

My sequence

Data folder

04 266 03 0s My watch

19 Measurement

+ 2 0s 0s
4,00 Hz / 28800 a/h [] Auto-save Auto-start
Litta
apement
requency
t

( 3) @4
FIG. 6-2 - Accuracy Motion (Registerkarte ,,Genauigkeit”)

(1) Geratestatus (5) Gerateparameter

(2) Fenster fir Geratelibersicht (6) Schaltflache ,Gerateparameter®
(3) Ubersichtstabelle (7) Kontrollleiste

(4) Ansichten (8) Geratename

Damit die Device parameters (5) erscheinen, muss das Fenster Device overview (2)
ausgewadhlt werden, bevor auf die Schaltflaiche Parameters (6) in der Control bar (7)
geklickt wird.

Verwenden der Anwendung 14|37



6.2.1 Kontrollleiste

Die Control bar ermoglicht lhnen die Auswahl der Standardmesspositionen, das Starten oder
Stoppen einer Messsequenz, das Starten oder Stoppen einer einzelnen Messung entsprechend
der gewahlten Position sowie das Speichern und Anzeigen der Parameter in Bezug auf die
Accuracy Motion.

FIG. 6-3 - Accuracy Motion (Kontrollleiste)

(1) Messpositionen (4) Messungsspeicherung
(2) Messablaufsteuerung (5) Ergebnisse exportieren
(3) Einfache Messungssteuerung (6) Gerateparameter

6.2.1.1 Messpositionen

Die standardmafig verfliigbaren Messpositionen sind DU, DD, CD, CR, CU, CL.
[Siehe Messpositionen, Seite 8]

6.2.1.2 Durchfiihren einer Messung

Einfache Messungen
Die Control bar (sieche ABB. 6-3) ermdglicht Ihnen eine einfache Messung durch Auswahl einer
Position.

Mit der Schaltflache Simple measures control (3) konnen Sie die Messung stoppen oder neu
starten.

@ Durch Auswahl einer neuen Position kann die Messung an der neu ausgewahlten
< Position fortgesetzt werden.

Sequenzmessung

Die Schaltflache Measurement sequence control (2) wird verwendet, um eine Messsequenz
zu starten oder zu stoppen.

@ Ohne Parameter kann keine Messung durchgefiihrt werden. Wenn ein Gerit

“ angeschlossen wird, wird ein Satz von Standardparametern verwendet, die auf der
Registerkarte ,,Parameter” definiert sind. Wenn auf der Registerkarte ,,Parameter* keine
Standardparameter festgelegt sind, verwendet die Anwendung stattdessen die
»integrierten Parameter. Sie kénnen diese Parameter anzeigen, indem Sie auf die
Schaltflache Device parameters (6) in der Control bar klicken (siehe ABB. 6-3).

@ Um die Device parameters (siehe (5) ABB. 6-2) anzuzeigen, denken Sie daran, das
< Fenster Device overview (siehe (2) ABB. 6-2) auszuwahlen.

6.2.1.3 Speichern einer Messung

Die Schaltflache Measurement saving (4) der Control bar (siche ABB. 6-3) ermdglicht das
Speichern der gerade durchgefiihrten Messung.

Verwenden der Anwendung 15|37



6.2.2

Geratelibersichtsfenster

In diesem Fenster kdnnen Sie ein oder mehrere Gerate auswahlen, den (in der Datenbank
gespeicherten) Namen anzeigen und bearbeiten und die Summary table ansehen (2).

(M (4)

Measuring 4.00 Hz / 28800 a/h

3)

FIG. 6-4 - Accuracy Motion (Gerételibersicht)

1) Geratename + Seriennummer (3) Statusleiste

(2) Ubersichtstabelle (4) Detailansichten

In der Status bar (3) zeigt die Meldung an, ob das Programm die Frequenz sucht, integriert,
misst oder sich im Standby befindet.

Die Schaltflache Detail views (4) ermdglicht den Zugriff auf die Ansichten Oszilloskop, Grafik,
Diagramm und Daten.

[Siehe Detailansichten, Seite 17]

Um auf die verschiedenen Ansichten zugreifen zu kénnen, muss das Geriat eine Messung
durchfiihren.

Verwenden der Anwendung
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6.2.2.1

Detailansichten

Klicken Sie auf die Schaltflache Detail views (4) des Fensters Device overview (siehe
ABB. 6-4). In der detail view kdnnen Sie die aktuellen Messwerte lhrer Uhr analysieren.
Sie kdnnen verschiedene Ansichten auswahlen, um eine bessere Ubersicht liber die Daten
zu erhalten.

Die Scope-Ansicht wird standardmafig geoffnet

Scope-Ansicht

Accuracy

Accuracy Motion

BEAT ERROR ACCURACY AMPLITUDE

0.0ms 16.95/d 286°

(1 )
FIG. 6-5 - Accuracy Motion (Scope-Ansicht)

(1) Ausgewahlte Ansicht (5) Schaltflache ,Grafikansicht®.
(2) Schaltflache ,Nachste Ansicht”. (6) Schaltflache ,Scope-Ansicht".
(3) Schaltflache ,Datenansicht* (7) Ergebnisbereich

(4) Schaltflache ,Diagrammansicht* (8) Geratestatus

In der Results area (7) wird das Ergebnis der Messung in Echtzeit angezeigt. Sie
beinhaltet den Schlagfehler, die Ganggenauigkeit und die Amplitude der gemessenen
Uhr. Jeder dieser Werte wird jede Sekunde aktualisiert.

Die Scope-Ansicht ist die grafische Darstellung des Ticksignals des Uhrwerks. Durch diese
Ansicht kénnen erfahrene Uhrmacher Probleme mit der Hemmungsphase erkennen. Es ist
auch ein sehr nutzliches Werkzeug, um festzustellen, ob das ankommende Signal gut genug fur
eine korrekte Messung der Uhr ist.

Die Schweizer Ankerhemmung besteht aus 3 unterschiedlichen Impulsen. Der erste
Impuls ist zeitlich sehr genau und wird daher fiir die Berechnung der Ganggenauigkeit
und des Taktfehlers verwendet. Der zweite Impuls ist sehr unregelmafig und kann nicht
verwendet werden. Der dritte Impuls, der starkste, wird verwendet, um die Amplitude der
Unruh zu schéatzen.

Verwenden der Anwendung
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Grafische Ansicht

BEAT ERROR ACCURACY AMPLITUDE

0.2ms -0.55d 283°

FIG. 6-6 - Accuracy Motion (Grafische Ansicht)

(1) Grafische Ansicht (3) Schaltflache ,Nachste Ansicht"
(2) Schaltflache ,Vorherige Ansicht* (4) Schaltflache ,Grafikansicht®

Jede Sekunde wird dem Diagramm ein neuer Wert fir Ganggenauigkeit, Amplitude und
Abfallfehler hinzugefigt. Es ist immer interessant zu priifen, wie sich diese drei Werte im Laufe
der Zeit verandern. Einige besondere und natirliche Schwankungen kénnen auftreten, wie z. B.
die Auswirkungen von Getriebedefekten, der Abfall der Amplitude zum Zeitpunkt der Anderung
oder allgemeiner die Schwankung des Gangs Uber die gesamte Gangreserve der Uhr. Jede
Position wird durch eine Farbe dargestellt.

Verwenden der Anwendung
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Diagrammansicht

[ » a @ * :: o)

BEAT ERROR ACCURACY AMPLITUDE

0.2 ms -0.45d 272°

=]
®

m @ 3)
FIG. 6-7 - Accuracy Motion (Diagrammansicht)

(1) Diagrammansicht (3) Schaltflache ,Nachste Ansicht"
(2) Schaltflache ,Vorherige Ansicht* (4) Schaltflache ,Diagrammansicht*

Sobald die Frequenz erkannt wird, beginnt das Diagramm mit der Anzeige der Ergebnisse.
Jeder Punkt stellt einen Tick oder Tack in der Zeit dar, der als zwei Linien dargestellt wird.

Lauft die Uhr tendenziell schneller, sind die Steigungen positiv.
Wenn die Uhr dazu neigt, langsamer zu werden, sind die Steigungen negativ.
Wenn die Uhr vollkommen ganggenau ist, zeigt das Diagramm waagerechte Linien.

Wenn die Uhr keinen Abfallfehler hat, sind die beiden Linien iberlagert. Wenn der Abfallfehler
gréRer als 0,0 ms ist, sind die Linien voneinander entfernt. Je groRer der Abfallfehler, desto
gréRer ist der Abstand zwischen den Linien.

Verwenden der Anwendung
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Datenansicht

Wenn Sie eine Uhr in mehreren gangigen Positionen messen, bietet die Datenansicht eine
Zusammenfassung der aktuellen Messung. Die verschiedenen Teile der Daten sind in der
folgenden Abbildung dargestellit.

BEAT ERROR ACCURACY AMPLITUDE

0.2ms -1.8sd 270°

(M @) 3) (4) (5)
FIG. 6-8 - Accuracy Motion (Datenansicht)

(1) Datenansicht (4) Radardiagramm
(2) Schaltflache ,Vorherige Ansicht* (5) Schaltflache ,Nachste Ansicht"
(3) Datentabelle (6) Schaltflache ,Datenansicht®

. Messung der Standardposition: Im oberen Teil der Data table (3) finden Sie alle
Durchschnittswerte der chronometrischen Grof3en (Prazision, Amplitude und Taktfehler) sowie
die Gesamtzeit, die in jeder Standardposition verbracht wurde.

. Im unteren Teil der Data table (3) erhalten Sie die statistischen Daten aller Positionen (jede
Position hat unabhangig von der Dauer ihrer Messung das gleiche Gewicht). Von oben nach
unten der Durchschnitt, die Standardabweichung und die maximale Amplitude.

. Radardiagramm (4): stellt die durchschnittlichen Prazisionswerte in den 6 gangigen Positionen
(DU, DD, CD, CR, CU, CL) in Form eines Polardiagramms dar. Anhand dieser Anzeige kdnnen
Sie schnell erkennen, ob die Ganggenauigkeit der Uhr in allen Positionen perfekt ist.

[Siehe Datenansicht / Radardiagramm, Seite 21]
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6.3

6.3.1

Datenansicht / Radardiagramm

|

(1) 2

FIG. 6-9 - Accuracy Motion (Radardiagramm)

Die Uhr kann zum Beispiel absolut genau gehen (1), einige Sekunden pro Tag vorgehen (2)
oder ein Problem mit der CR-Position haben (3).

Registerkarte ,,Data“

Dieser Abschnitt ermoglicht den Zugriff auf die aufgezeichneten Daten.

Offnung einer registrierten Messung

Test watch

FIG. 6-10 - Accuracy Motion (Messungen &ffnen)

(1) Steuerleiste fiir Datenordner (3) Liste der Messungen

(2) Befehlsleiste (4) Liste der Datenordner

Sobald die Registerkarte Data ausgewahlt ist, wird durch Klicken auf einen Data folder in der
List of data folders (4) die list of measures (3) angezeigt.

Sobald die Messung ausgewahlt ist, kdnnen Sie Uber die data control bar (2) die Messdaten
exportieren, |6schen, aktualisieren, speichern und andern.
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6.3.2 Anzeigen der Ergebnisse einer aufgezeichneten Messung

Data

Accuracy Motion
17/2022 1:51:37

AVERAGE BEAT ERROR AVERAGE ACCURACY AVERAGE AMPLITUDE

0.3 ms -0.1sd 264°

Um10:  15m0:  15m 5

Um10:  15m0s  15m 5

)

FIG. 6-11 - Accuracy Motion (Aufgezeichnete Messung anzeigen)
» Ein Doppelklick auf die ausgewahlte Messung ermdglicht den Zugriff auf die Grafische Ansicht
und die Datenansicht.

@ Es erscheint ein neues Menii (4) mit den beiden Tasten zum Anzeigen der Grafische
‘ Ansicht (3) und der Data view (2).

@ Es ist auch moglich, mit einem System von Pfeilen (1), die angezeigt werden, wenn der
< Mauszeiger rechts oder links vom Bildschirm platziert wird, von einer Ansicht zur
anderen zu wechseln, um zur grafischen Ansicht zuriickzukehren.
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6.4 Messparameter

6.4.1 Registerkarte ,,Measurement parameters*“

Die Measurement parameters enthalten die Daten zu der Uhr, die Sie messen mdchten
(Frequenz, Hebewinkel,...), aber auch die Art und Weise, wie Sie sie messen mochten (wie viel
Integrationszeit, Stabilisierungszeit,...). Ohne Parameter kann keine Messung durchgefihrt
werden. Die Standardparameter sind die Parameter, die einer Verbindung mit einem Gerat
zugewiesen sind. Wenn kein Standardparameter zugewiesen ist, wird der eingebaute
Parameter standardmaRig verwendet.

Die Measurement parameters sind wie folgt organisiert:

(4) 3) )

My default parameters

General

My default parameters.

Time management

Integra

FIG. 6-12 - Accuracy Motion (Organisation der Messparameter)

(1) Steuerleiste fur Parameter (3) Bearbeitung von Parametern
(2) Als Standard festlegen und Meni (4) Auswabhlliste der Parameter
speichern
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6.4.1.1

Erstellung von Parametern

My default parameters

General

My new sequence

Data folder

My watch

Measurement

Time management

Integration time

(1) 2) 3) (4) (5)
FIG. 6-13 - Accuracy Motion (Erstellung von Parametern)
Erstellen Sie einen neuen Satz von Parametern, indem Sie auf Add Parameters (1) klicken.

Als Standard festlegen: ,Standard” bedeutet, dass beim AnschlieRen eines neuen Gerats die
Messung mit diesem Parameter durchgefliihrt wird. Wenn kein Standardparameter ausgewahlt
ist, wird der ,eingebaute® Parameter verwendet. Sie kdnnen eine Reihe von Parametern
auswahlen, die als Standard verwendet werden sollen, indem Sie auf die Option oben rechts
auf dem Bildschirm (5) klicken.

Criteria: Moglichkeit, Parameter mit den Anzeigekriterien zu verknupfen (4).
Sequence: Mdéglichkeit, Parameter mit einer Sequenz (3) zu verknipfen.

Data folder: Hier kannst du festlegen, wo deine Ergebnisse gespeichert werden sollen (2).

Verwenden der Anwendung
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6.4.1

2

>

3°

Hebewinkel: (Lift angle) Angaben des Herstellers.
Hemmung: (Escapement) Angaben des Herstellers.

Frequenz: (Frequency) Anzahl der Schwingungen der
Unruh. Die Frequenz kann auf automatisch eingestellt
werden, indem Sie das Kastchen Auto aktivieren.

Verstarkung: (Gain) kann auch automatisch gefunden
werden, indem das Kastchen Auto aktiviert wird.

Integrationszeit: (Integration time) Wert zwischen 2
und 240 Sekunden.

Stabilisierungszeit: (Stabilization time) Wird
verwendet, wenn sich das Gerat innerhalb desselben
Positionstyps befindet.

Stabilisierungszeit horizontal und vertikal:
(Stabilization time horizontal and vertical) Wird

verwendet, wenn das Gerat von der vertikalen in die
horizontale Position oder umgekehrt wechselt.

Es gibt zwei Arten von Positionen: Die horizontalen
Positionen, zu denen DU und DD gehoren, und die
vertikalen Positionen, die CR, CU, CD und CL
umfassen.

Messparameter starten

Measurement
[ ] Auto-save Auto-start

Lift angle

51°

Escapement

Swiss

Frequency

Time management

Integration time

10s

Stabilization time

10s

Stabilization time horizontal and vertical

10s

FIG. 6-14 - Accuracy Motion
(Erstellung von Parametern

2)

Definieren Sie entweder die Parameter als Standardparameter.

[Siehe Erstellung von Parametern, Seite 24]

Oder wabhlen Sie sie aus Accuracy im Fenster device measurement parameters aus.

[Siehe Registerkarte ,,Accuracy”, Seite 14]

Verwenden der Anwendung
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6.4.2

6.4.21

6.4.2.2

Registerkarte ,,.Sequences*

Das Fenster Sequences ist gemal der folgenden Abbildung organisiert:

My new sequence

Static Action
Normal speed, moving to DU, measuring

| ey 1
(m (2)
FIG. 6-15 - Accuracy Motion (Sequenzen)

(1) Stewerleiste fur Sequenzen (4) Befehlsleiste
(2) Liste der Sequenzaktionen (5)  Auswahlliste der Sequenzen

(3) Bearbeitung der Sequenzaktionen

Erstellen Sie eine Messsequenz:

Klicken Sie in der Sequences command bar (1) auf die Schaltflache Hinzufiigen. Die
Software fordert Sie auf, den Geratetyp auszuwahlen, mit dem Sie die Sequenz erstellen
mdchten.

Wahlen Sie Accuracy Motion.
Wenn Sie den Namen |hrer Sequenz andern mochten, kdnnen Sie dies in Operations

editing area (3) tun, wenn Operation (2) nicht ausgewabhlt ist.

Fiigen Sie der Sequenz Operationen hinzu:

My new sequence 01
Sequence

New rotation operation  Ctrl+Shift+C Name

New static operation Ctrl+SI s My new sequence 01

FIG. 6-16 - Accuracy Motion (Operationen hinzufiigen)
Sie kdnnen wahlen, ob Sie eine New rotation operation oder eine New static operation
erstellen méchten, indem Sie auf die Schaltflache Hinzufiigen (1) klicken.
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Der ,,static operation“ entspricht einer
Standardmessung in einer bestimmten Position.

Measuring: Nimmt die Messung vor, wenn das
Gerat die gewlinschte Position erreicht.

Falls ausgewaihlt, hilt das Gerit die Sequenz so
lange, bis eine Uhr erkannt wird

Speed: Stellen Sie die Bewegungsgeschwindigkeit
ein, normal oder langsam.

Eine langsamere Geschwindigkeit reduziert im
Allgemeinen das mechanische Gerausch des
Accuracy Motionwahrend einer Bewegung.

Duration: Entspricht der Messzeit (in Sekunden) in
einer Position. Wenn die Messung nicht
ausgewabhlt ist, ist die Dauer einfach eine
Wartezeit.

Mode: Es gibt 3 Positionsmodi: Standard
reprasentiert die 6 Standardpositionen, Angles
ermoglicht es Ihnen, verschiedene Winkel zu
wahlen, Random ermdglicht Ihnen die
Verwendung einer zufalligen Position.

Static Action

Measuring

Speed

MNormal

Duration

Mode

Standard

Standard position

Du

FIG. 6-17 - Accuracy Motion

(Statischer Betrieb)

Der ,,Continuous operation” entspricht einer kontinuierlichen Rotationsbewegung.. In
diesem Vorgang kann die Geschwindigkeit von einem Grad pro Sekunde bis zu 84 Grad pro
Sekunde (12 Umdrehungen pro Minute) gesteuert werden. Bei hoher Geschwindigkeit kann
dieser Betrieb als Uhrenbeweger ohne Geschwindigkeitsmessung verwendet werden. Bei einer
relativ niedrigen Geschwindigkeit, abhangig von der Schallleistung der Uhrhemmung, ist eine
Messung der Drehrate immer noch mdglich. Mit dieser Funktion kdnnen Sie beispielsweise eine
Tourbillonbewegung messen: Bei einer Gegendrehung, die der Geschwindigkeit des Tourbillons
entspricht, ist das Ergebnis der Geschwindigkeitsmessung unabhangig vom Auswuchten des

Tourbillonkafigs.

Measuring: Nimmt die Messung vor, wenn das
Gerat in Bewegung ist.

Speed: Definiert die Bewegungsgeschwindigkeit in
Grad pro Sekunde.

Wenn Sie messen mochten, ist es im
Allgemeinen am besten, unter 12 Grad pro
Sekunde zu bleiben.

Duration: Entspricht der Messzeit (in Sekunden) an
der Position. Wenn die Messung nicht ausgewahlt
ist, ist die Dauer einfach eine Wartezeit.

Alpha: Definiert den Alphawinkel. Current
bedeutet, dass der Alpha-Winkel die vorherige
Position beibehalt, Fixed ermdglicht die Auswahl
des Drehwinkels, Random legt den Alphawinkel
wahrend des Betriebs zufallig fest.

Verwenden der Anwendung

Continuous operation
Measuring
Speed

6%fsec

Dwuration

Alpha

Current

FIG. 6-18 - Accuracy Motion

(Dauerbetrieb)
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6.4.2.3 Eine Sequenz speichern

My new sequence 01
Sequence

Name

Cont

My new sequence 01

FIG. 6-19 - Accuracy Motion (Eine Sequenz speichern)
Sobald die Sequenz abgeschlossen ist, klicken Sie in der Befehlsleiste auf die Schaltflache
Save (1), um die Sequenz zu speichern.

@ Wenn Sie vergessen zu speichern, werden Sie von der Anwendung gefragt, ob Sie die
< Anderungen speichern moéchten, bevor Sie auf einen anderen Abschnitt zugreifen.
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6.4.3 Registerkarte ,,Criteria“

6.4.3.1 Definieren von Kriterien

Die Kriterien definieren die Anzeige der Messdaten. Die Kriterien andern die Informationen, die
im Fenster Device Overview (4) angezeigt werden.

(5) 4) 3) )

My criteria 2

General

My criteria 2

Displayed Positions

Accuracy

Accyiracy Motion accuooonn

FIG. 6-20 - Accuracy Motion (Kriterien fiir die Anzeige der Messungen)

(1) Schaltflache ,Kriterien erstellen” (4) Fenster ,Geratelibersicht"
(2) Schaltflache ,Speichern® (5)  Anzeige der Messpositionen

(3) Auswahl der Messpositionen

@ Im obigen Beispiel werden nur die Positionen DU, CD, CU und OTHER, die unter
< Displayed positions (3) ausgewahlt wurden, im Fenster Device Overview (4) auf der
Registerkarte Accuracy angezeigt.

Die verschiedenen Felder zur Definition der Kriterien sind:
. Name: Definieren eines Kriteriennamens

. Angezeigte Positionen: Die in diesem Abschnitt (3) ausgewahlten Positionen werden im Fenster
Device Overview (4) angezeigt.

. Accuracy: Ermdglicht Ihnen, die oberen und unteren Grenzen |hres Displays in Sekunden/Tag
zu definieren. In der Ubersichtstabelle des Fensters Device Overview (4) wird ein Wert
aulerhalb der Grenzwerte auf einem roten Hintergrund und auf einem schwarzen Hintergrund
angezeigt, wenn der Wert innerhalb der definierten Grenzwerte liegt. Dies ist sehr nitzlich,
wenn Sie lhre Messung schnell Uberprifen méchten.

. Amplitude: kann auf die gleiche Weise wie die Genauigkeit eingestellt werden.

. Beat error: Der Abfallfehler ist immer positiv, Sie kénnen nur die Obergrenze festlegen.

6.4.3.2 Kriterien speichern

A.  Speichern Sie die Kriterien, indem Sie auf die Schaltflache Save (2) klicken.
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6.5

6.5.1

6.5.2

6.5.3

6.5.4

Settings

Settings

Personalization
Choose Theme

Light
Dark

Windows default
Engiish

Database

Use local database

Test connection & save

Advanced

Application data folder:

Enable debug mode

FIG. 6-21 - Accuracy Motion (Einstellungen)

(1) Schaltflache ,Einstellungen® (2) Bearbeitungsbereich fir Einstellungen

Bildschirmanzeige (Choose Theme)

Das Farbthema sowie die Sprache kdnnen im Bereich Personalization geandert werden.

Sprache (Language)

Wahlen Sie die angezeigte Sprache der Anwendung.

Datenbank (Database)

Dieser Abschnitt enthalt alle Felder, um eine Verbindung zur Datenbank herzustellen und die
Verbindung zu testen.

Falls eine entfernte Datenbank verwendet wird, muss es sich um eine SQL Server-
Datenbank handeln.

Erweitert (Advanced)
In diesem Abschnitt kdnnen Sie:
den Ordner aufrufen, in dem die Anwendung gespeichert ist.

Debug-Modus: Speichern Sie Protokolle im Anwendungsordner, damit Entwickler einen Fehler
beheben kénnen.

Verwenden der Anwendung
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6.5.5 Uber diese Anwendung (About this application)
Sie finden hier:
. Informationen zur Anwendungsversion

. Den Link zu unserer Website

Verwenden der Anwendung 31|37



71

7.2

Wartung

Reinigung des Gerits

Reinigen Sie den Accuracy Motion mit einem trockenen oder feuchten Tuch.

Regelmafige Wartung

Es ist keine besondere regelmaflige Wartung erforderlich.

Wartung
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8.1

8.2

8.3

A.
B.

Fehlerbehebung

Das Gerat wird von lhrem Computer nicht erkannt

Uberpriifen Sie nach jedem der folgenden Schritte, ob das Problem gelést ist:
Trennen Sie das Gerat und schliefen Sie es erneut an.

Starten Sie die Software neu.

Senden Sie die Protokolle des Anwendungsdatenordners (accuracy-standalone.txt und
one-of.txt) an info@h2i.ch

Das Gerat wird von lhrem Tablet nicht erkannt

Uberpriifen Sie nach jedem der folgenden Schritte, ob das Problem gelést ist:
Trennen Sie das Gerat und schlieRen Sie es erneut an.

Starten Sie die Software neu.

Senden Sie die Protokolle des Anwendungsdatenordners (accuracy-standalone.txt und
one-of.txt) an info@h2i.ch

Das Gerit funktioniert nicht ordnungsgeman

Da es sich bei diesem Gerat um ein hochprazises Messgerat handelt, kann es vorkommen,

dass die Messung durch elektrostatische Entladungen gestort wird.
Trennen Sie das Gerat und schlieRen Sie es erneut an.

Starten Sie die Software neu.

Fehlerbehebung
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AVERTISSEMENT

ACHTUNG

Recycling

Zum Schutz von Mensch und Umwelt miissen alle Gerate und Zubehorteile
ordnungsgemal entsorgt werden. Die ortlichen Gesetze und Vorschriften zur
Abfallentsorgung miissen unbedingt beachtet werden. Die Maschine darf nur von einem
qualifizierten Techniker demontiert und zerlegt werden.

Vom Techniker ausgebaute Teile und Teileinheiten diirfen ohne schriftliche Genehmigung
des Herstellers nicht wiederverwendet werden. Jede kiinftige Anwendung muss in der
Anwendung genau beschrieben werden.

Die Maschine enthilt keine gefahrlichen Metalle.

Recycling
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1.

Glossar

Hemmung (Escapement):

Die Hemmung ist ein Mechanismus, der normalerweise zwischen der Energiequelle (Zugfeder,
Gewicht usw.) und dem regulierenden Organ platziert wird. Der Zweck der Hemmung besteht
darin, die Schwingungen der Unruh einer Uhr aufrechtzuerhalten und zu zahlen. Sie ermdglicht
die Ubertragung von Zeitinformationen von einer Reguliereinheit (Unruh) an die zu regelnde
Einheit (z.B. die Zeiger einer Uhr) und die Versorgung der Reguliereinheit mit Energie.

Frequenz (Frequency):

Die Frequenz ist die Anzahl der Schwingungen, die das Pendel in der Zeit macht. Die Accuracy
Windows-Anwendung driickt die Frequenz in Halbschwingungen pro Stunde [b/h] aus.
StandardmaRig wird die Schlagfrequenz einer Uhr innerhalb von 2 Sekunden automatisch
erkannt. Der Bereich deckt die gangigsten Schlagraten ab, von 2Hz (14'400b/h) bis 10Hz
(72'000b/h). Der Benutzer kann die Frequenz manuell einstellen und damit die automatische
Frequenzerkennung deaktivieren.

Integrationszeit (Integration time):

Aufgrund von Phanomenen, die mit der akustischen Physik zusammenhangen, muss die
Ganggenauigkeit Uber einen Zeitraum gemittelt werden, der als Integrationszeit bezeichnet wird
und in Sekunden [s] ausgedrickt wird. Die Integrationszeitwerte decken einen Bereich von 2s
bis 240s ab. Je geringer die Zeitintegration, desto weniger stabil die Messung. Eine geringe
Integrationszeit ermdglicht es der Messung jedoch, detailliertere Schwankungen anzuzeigen.
Grundsatzlich wirden Sie eine lange Integrationszeit (30 oder 60 Sekunden) fur ungenaue
Vintage-Uhren verwenden oder wenn Sie die Accuracy Motion in einer lauten Umgebung
verwenden. Wenn die Uhr stabil und genau ist und Sie die Messung in einer ruhigen Umgebung
durchfiihren, kdnnen Sie eine geringere Integrationszeit verwenden. Wir empfehlen jedoch
dringend, immer eine Integrationszeit von mehr als 10 Sekunden zu verwenden.

Verstarkung (Gain):

Da alle Uhrensignale unterschiedlich sind, integriert die Accuracy Motion einen AGC fir die
automatische Verstarkungsregelung. Standardmalig ist die Verstarkung auf ,Automatisch*
eingestellt, was bedeutet, dass schwache Signale verstarkt werden (Verstarkung > 70%) und
starke Signale reduziert werden (Verstarkung < 30%). Die AGC ist eingeschaltet, bis der
Messzustand erreicht ist. Durch Aktivieren des Kontrollkastchens kann der Benutzer eine
manuelle Verstarkung einstellen und damit die AGC deaktivieren.

Hebewinkel (Lift angle):

Der Hebewinkel ist der Winkel in Grad, der von der Unruh zwischen der ersten und dritten
Spitze des Hemmungssignals abgedeckt wird. Er ist eine geometrische Eigenschaft, die durch
die Konstruktion bestimmt und vom Hersteller gegeben wird. In der Uhrenindustrie ist der
Hubwinkel bekanntlich sehr ungenau: Zwischen 2 Uhrwerken der gleichen Produktion ist eine
Variation des Hubwinkels von +/- 3° nicht selten. Da eine Variation von 1° einer Variation von
etwa 7° des Amplitudenwertes entspricht, ist dies der Grund, warum die akustische Messung
der Amplitude immer eine Schéatzung ist. Bei den meisten Standarduhrwerken betragt der
Hebewinkel etwa 51°.

Messzeit (Measurement time):

StandardmaRig ist die Messzeit unendlich, was bedeutet, dass die Messung nur gestoppt wird,
wenn die Uhr ihre Gangreserve erreicht oder wenn sie vom Sensor entfernt wird. Der Benutzer
kann eine bestimmte Messung bis zu 92 Stunden einstellen. Nach Ausfiihrung stoppt die
Messung automatisch mit einer Meldung am oberen Rand des Fensters.

Glossar 3637



Stabilisierungszeit (Stabilization time):

Wenn eingestellt, ist die Stabilisierungszeit ein Countdown, der nach jedem Wechsel der
Testposition angezeigt wird. Sie kann als eine tote Zeit angesehen werden, ohne dass wahrend
dieser Zeit eine Messung durchgefuhrt wird, und dient 2 Zwecken:

Wenn eine Uhr ihre Position &ndert, kann es einige Zeit dauern, bis die Unruh ihre volle
Arbeitsamplitude erreicht hat.

Wenn die Prifposition geandert wird, treten aufgrund der oszillierenden Massenrotation
Rauschen im Signal auf. Durch das Einstellen einer Stabilisierungszeit kbnnen schlechte
Ergebnisse nach einem Positionswechsel vermieden werden.

Glossar
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